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1. Matériels

Pour commencer, vous allez avoir besoin d'un certain nombre d'équipements pour assembler ce
rover. La création de la coque du boitier nécessite l'utilisation d'une imprimante 3D. Vous aurez
besoin de matériel de soudure precis a l'étain pour souder les différents cables nécessaires au
bon fonctionnement du rover RTK.

2.Boitier

Le modeéle impression 3D pour réaliser la boite est disponible dans les fichiers annexes a cette
procedure. Il 'y a 2 fichiers qui correspondent aux 2 faces de la coque du boitier. Si vous n'avez pas
d'imprimante 3D, vous pouvez demander au fablab le plus proche de chez vous.

Il est conseille d'utiliser du filament en PETG. C'est un excellent choix pour limpression de pieces
mecaniquement stressées. Compare au PLA, il est plus résistant a la chaleur, plus souple et moins
cassant. Cependant, nous avons réalisé plusieurs boitiers imprimés en PLA et nous n'avons jamais
eu de probléme particulier.

Nous avons simplement modifié le modele 3D de base pour intégrer l'antenne directement a la
verticale du boitier au lieu d'utiliser un coude qui nous semble plus fragile et moins pratique a
lusage. De méme, notre version peut étre utilisee directement sur une canne d'arpentage.

Les 2 fichiers d'impression 3D sont disponibles a l'adresse suivante :
https.//drive.google.com/file/d/1ktvgWul Nw1WMargvlL b6FoAcCAUwW_AhNc/view?usp=sharing

3.Composants

La disponibilité des composants chez les fournisseurs peut evoluer, voire disparaitre, mais ils ont
des dimensions assez standards. Assurez-vous d'avoir les mémes dimensions si vous en trouvez
ailleurs, sinon vous devez modifier le modeéle d'impression 3D du boitier.


https://drive.google.com/file/d/1ktvgWuLNw1WM9r9vLb6FoAcCAUw_AhNc/view?usp=sharing
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Matériel Réf Prix TTC Frais de port
Batterie LIPo 3.7v 2000mAh BAT0005 19,20 € 5.45 €
PowerBoost 1000 Charger 1A ADA 2465 23,94 € '
Micro interrupteur a glissiere 709 €
3.7mmX8.5mmx3.5mm (boite de 150) 99

DA233 multi-band GNSS Antenna 025 83,88 € 5,00 €
DP0601 RTK GNSS (XL FgP) 0891B0O8A 203,88 € 10,00 €
Adaptateur USB C vers USB Micro B(boite de 6) 7.99 €

Bluetooth HC-05 899 €

Cable série version FTDI 16,49 €

8 Vis a metaux M2 téte Cylindrigue Pozidriv

inox Bmm (paquet de 100) 528-693 834€

4 Ecrous hexagonal M3, Acier

inoxydable (paguet de 100) 189-563 1110 € 1020 €
4 Vis a métaux M3 téte cylindrigue fendue inox

20mm) (paquet de 100) 526-984 10,36 €

Total TTC environ 402,16 € 30,65 €

Il faut prendre en compte le fait que certains composants ne sont disponibles qu'en grande
quantite, c'est pourquoi il est souvent plus avantageux de creer plusieurs rovers RTK ou de
grouper l'‘achat des composants avec d'autres personnes souhaitant realiser des rovers RTK.

4.Parameétrage du récepteur GNSS et du
Bluetooth

4.1. Configuration du récepteur GNSS F9P

4.1.1. Update du firmware de I'antenne

Dans un premier temps il est nécessaire de mettre a jour le logiciel interne (firmware) de votre
module FgP. Pour faire cela, vous allez installer le logiciel « U-center » qui est disponible dans les
sources accompagnant cette procedure.

Vous aurez egalement besoin du fichier de mise a jour 1.32 présent dans les sources.

Une fois que vous avez installé le logiciel « U-center », vous pouvez connecter un USB entre le
recepteur GNSS FgP et votre PC.

Nous avons déja connu des problemes de connexion ou d'erreurs lors de la mise a jour du
firmware. Cela vient, en general, du cable USB. N'hésitez pas a changer de cable USB si vous
rencontrez des problemes lors de la mise a jour du firmware du F9P.



https://boutique.semageek.com/fr/533-batterie-lithium-ion-polymere-37v-2000mah-3002958281613.html
https://boutique.semageek.com/fr/1405-powerboost-1000-charger-rechargeable-5v-lipo-usb-boost-1a-3009227033751.html?search_query=PowerBoost+1000+Charger+-+Rechargeable+5V+Lipo+USB+Boost&results=113
https://www.amazon.fr/gp/product/B08L6FMV84/ref=ppx_yo_dt_b_asin_title_o01_s00?ie=UTF8&psc=1
https://www.amazon.fr/gp/product/B08L6FMV84/ref=ppx_yo_dt_b_asin_title_o01_s00?ie=UTF8&psc=1
https://store-drotek.com/925-da233.html
https://store-drotek.com/891-rtk-zed-f9p-gnss.html
https://www.amazon.fr/Adaptateur-USB-Micro-Connecteur-Supporte/dp/B09X4CJZP1
https://www.amazon.fr/AZDelivery-%C3%89metteur-R%C3%A9cepteur-Bluetooth-Compatible-Raspberry/dp/B0722MD4FY/
https://www.amazon.fr/DSD-TECH-SH-U09G-int%C3%A9gr%C3%A9-FT232RL/dp/B083HVM7VZ/
https://fr.rs-online.com/web/p/vis-a-metaux/0528693
https://fr.rs-online.com/web/p/vis-a-metaux/0528693
https://fr.rs-online.com/web/p/ecrous-hexagonaux/189563
https://fr.rs-online.com/web/p/ecrous-hexagonaux/189563
https://fr.rs-online.com/web/p/vis-a-metaux/0526984
https://fr.rs-online.com/web/p/vis-a-metaux/0526984
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Vous pouvez maintenant ouvrir « U-center » en mode administrateur. Pour cela, vous devez faire
un clic droit sur licone de lapplication « U-center » et cliquer sur « Exécuter en mode
administrateur ».

Connectez le récepteur (bouton en haut a gauche avec les 2 liens) et cliquez sur le bon port COM.
En général vous n'en aurez qu'un et il correspondra au récepteur GNSS FQP que vous avez
branche.

° u-center 19.01
File Edit View Player Receiver Tools Window Help

© u-center 1901 DHEHE-(SE|y "B |e|@adBnBC
File Edit View Player Receiver Tools Window Help :_(E'J_m" |._.. & ‘; A m ‘ i | ® | an» W K
: 5 : X AN iy ] 5 -
DHE-&G)y R a0 B0 o :

¢ Disconnect

ey | O S CAB | N|O|AD P K

Network connectioi

Location API
Sensor API
Universal Gnss Driver (Win 10)

Veérifiez que le récepteur est bien connecté en vérifiant que vous avez bien l'icone des 2 liens qui
est verte en bas de fenétre juste a céte du numero du port.

[¢= NTRIP client: Mot connected |Reserved [sI= COM7 9600 |No file open [NMEA [00:05i49 [UTC [&

Cliquez sur « Tools » puis sur « Firmware update... »

Choisissez le fichier « .bin » de mise a jour présent dans les fichiers joints. Pour le charger, cliquez
sur les 3 petits points « ... » a la suite de la ligne correspondant a « Firmware image ».

Cochez « Use this baudrate for update » et choisissez « 9600 ». Déecochez les 4 autres cases
présentes dans la partie droite de la liste (Enter safeboot..) ou vous avez choisi « 9600 ».

Pour lancer la mise a jour du firmware, cliquez sur le bouton vert « GO » en base a gauche de la
fenétre.

Vous trouverez le récapitulatif de toutes les instructions sur l'image ci-dessous.
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File Edit View Player Receiver Tools Window Help
ODE &~ & a HODE-E-E-m~-3&E &80
M=o ow | EiN Y [ e
&= (== ]=]
Firmware image Receiver generation: Reserved
‘ E‘ r Firmuare file: Not present
Flash Information Structure (FIS) file / Flash Definiton File (FDF) Fis file: Not needed
‘ i - Present | w-bloxtwu-center_v19.01 wubufw ..
- Connection: Not conn
¥ Use this baudrate for update [~ Enter safeboot before upd 1 . C I IC k
9600 hd I~ send training sequence ‘ N
I Use chip erase o Quwrir %
[ Transfer image to RAM
H 4~ Bl » CePC » Bureau » ~ @& | Rechercher dans: Bureau »
Additional options - c Ic
‘ Organiser « Mouwveau dossier B2« [N 0
Command line I Cepc A~ Nom Date

C:\Program Files (x86)u-bloxu-center_v19.01\ubxfwupdate. &
w1

[ Bureau BX_F9_100_HPG_110_ZED_F9P.09894ca47178cealdd93322bBe30cf98.bin 19/02/

| Documents

=] Images

b Visique \ 2. select firmware
update binary

J Objets 3D

[
5. click 'GO' to start| !

B videos v o<

u pd a t i ng p rocess Norm du fichier |UBX_F3_100_HPG_110_ZED_F9P.0%: ~ | |Firmware Images ("bin) v
- 3. click ‘'open’ —»

[
Lo

Annuler

Vous devez ensuite attendre la fin du processus de mise a jour. A la fin de ce processus, vous
aurez le message suivant: « Firmware Update Utility completed successfully ». Cela signifie
que la mise a jour est terminée et qu'elle s'est déroulée correctement.

© COM7 - u-center 19.01
File Edit View Player Receiver Tools Window Help

O =~ & 8 B0 EE~E-E-M-
LRSI * > - —
£} Firmware Update Utility EI @
Firmware image Receiver generation: Reserved
[ C:\Users\PaulT\Deskiop\JBX_FS_100_HPG_110_ZED_FSP.09854 = | EI ] Firmware file: Present : 19/02/2019 09:21:56 (27.9 minutes ago)
Flash Information Structure (FIS) file / Flash Definiton File (FOF) Fis file: Not needed
| =izl Fimmware utiity: Present (C:\Program Files (<86)\u-blox'w-certer_v19.0T\wbsfw

Connection: Connected
[¥ Use this baudrate for update | Enter safeboot before update

9600 hd ™ Send training sequence

[ Use chip erase

[ Transfer image to RAM

Additional options

Command line

C:\Program Files (x88)w-bloxu-center_v19.01\ubxfwupdate.exe -p STDIO -b 9500:9600:9600 —-no-fis L -s0 -t 0
- 1"C:\Users\PaulT\DesktopiUBX_F9_100_HPG_110_ZED_F9P.09894ca47178cea84d93322b8e30cf98.bin™

a
51.8 Rebooting receiver
51.8 Fimware Update SUCCESS
Fimmare: Update Utilty completed successiuly I
v

< >
@ e

LG
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4.1.2.Injection des parametres

L'injection d'un fichier texte de configuration permet de paramétrer le recepteur GNSS FgP pour
une utilisation avec « RTKlib » et plus particulierement « RTKGPS+ » sur Android. Le fichier de
configuration se trouve dans les fichiers en annexes.

Avec la mise a jour en version 1.32 que vous venez de réaliser au niveau du firmware du FgP, vous
devez utiliser le fichier suivant: F9P HPG1-32 Rover USB UART1-115200Bd FREQ-800ms GPS-GLO-
GAL-BEI Lefebure-SWMaps-RTKGP+.txt

L R T B R T i I T 0 TV et st et e st im0 L L)
e [t Vew Payer Beswver Jook  Window  Help

DGR wE

QA EODDOD-E-E-A-OROCECEOO8s

LR IS S|

a2/ & n - i b W F
il M s

CONTRIF cent Mot Cofwected | -blox Generston |40 Deoonnectsd [N fle open (v [oox(uve [

Pour réaliser cette mise a jour, vous devez toujours utiliser l'application « U-Center » et aller dans
le menu « Tools » puis « Receiver Configuration ».

Dans la nouvelle fenétre qui s'ouvre, vous devez selectionner « u-blox Generation 9 » dans la
premiere liste déroulante puis sélectionner le fichier texte de mise a jour dans la partie
« Configuration file », toujours en cliquant sur les 3 petits points « .. ». Pour lancer la mise a jour,
cliquez sur « Transfert file -> GNSS » qui correspond au bouton qui se trouve dans la partie
« Load configuration ».

Par mesure de prudence, vous allez vous assurer que la configuration est bien enregistree en
cliguant sur le menu « View » puis « Configuration View ». Vous allez ensuite cliquer sur « CFG
(Configuration) » dans la liste sur la partie gauche de la fenétre. Puis vous cliquez ensuite sur le
bouton « Send » présent en bas de cette méme fenétre. Pour finir, fermez cette fenétre puis
cliquez sur le menu « Receiver », « Connection » puis sur « Disconnect » et débranchez ensuite
le récepteur de votre ordinateur.


https://docs.centipede.fr/assets/param_rtklib/F9P_HPG1-32_Rover_USB_UART1-115200Bd_FREQ-800ms_GPS-GLO-GAL-BEI_Lefebure-SWMaps-RTKGP%2B.txt
https://docs.centipede.fr/assets/param_rtklib/F9P_HPG1-32_Rover_USB_UART1-115200Bd_FREQ-800ms_GPS-GLO-GAL-BEI_Lefebure-SWMaps-RTKGP%2B.txt
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Attention ! Les donnees en sortie du recepteur sur ['USB et UART1 sont au format RAWX
SFRBX (UBX) et en NMEA. Il est possible d'injecter du RTCM3 sur ces ports pour utiliser le
moteur interne RTK de la FQP ou bien utiliser RTKlib grace a la sortie de données UBX.

A partir d'ici votre récepteur est entierement fonctionnel en USB
4.2. Configuration du module Bluetooth

Le module Bluetooth HC-05 est livre de base avec sa configuration d'origine qu'il est nécessaire
de modifier pour qu'il communique correctement avec la carte du FgP. Il faudra notamment
changer la vitesse de transmission de données.

Il est possible de le configurer directement avec un cable série version FTDI.
4.2.1.Branchement du module Bluetooth HC-05

Nous allons avoir besoin du cable FTDI pour relier le module Bluetooth HC-05 a votre PC. Pour
cela vous devez connecter les entrees du cable FTDI de la maniere suivante :

e Coté HC-05 <-> Coté FTDI

e VCC<->5V (cable rouge sur la photo)
e GND <-> GND (cdble noir sur la photo)
e TX<->RXD (cable blanc sur la photo)
e RX<->TXD (cdble bleu sur la photo)

Les autres cables n'ont pas besoin d'étre connectes.

Connectez ensuite le cable FDTI en USB au PC tout en appuyant sur le bouton du module
Bluetooth. Si la frequence de clignotement est d'environ 3sec, le module est bien prét a étre
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configure. S'il clignote plusieurs fois par seconde, il n'est pas en mode « configuration ». Dans ce
cas, il faut le déconnecter et le reconnecter.

4.2.2. Paramétrage du module HC-05 avec le logiciel Arduino

Installez le programme « Arduino IDE » sur votre PC. A la fin de linstallation, vous pouvez
l'executer. Sélectionnez 'equipement sur le port COM si cela ne se fait pas automatiquement.

Fichier Modifier Croquis Outils Aide

¥ Arduino Nano -

Arduino Nano
COMSB

Sélectionner une autre carte et un
autre port...

Ensuite vous devez ouvrir le « Moniteur Série » en cliquant sur la loupe en haut a droite de la
fenétre et régler les 2 menus déroulants sur « Les deux, NL et CR » et la vitesse de connexion sur
« 38400 bauds ».

B
Fichier Modifier Crogquis Outils Aide

¥ Arduino Nano v Moniteur série A HO

sketch_jan19a.ino

4 setup() {

Moniteur série X

L1,col1 Arduine NanosurCOME 0 B

10
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Vous pouvez ensuite saisir la commande « AT » dans la partie « Message (Enter to send
message to.. » et appuyez sur la touche « Entrée » pour valider la commande : le moniteur doit
renvoyer le message « OK », cela veut alors dire que vous communiquez bien avec le module
Bluetooth.

Attention : certains modeles de modules HC-05 de reference «Z5-040 » néecessitent de
maintenir le bouton du module Bluetooth enfonce pour que les commandes AT soient
correctement prises en compte. Pour envoyer une commande . ecrivez la commande dans
l'Arduino, maintenez le bouton du module Bluetooth enfonce, puis appuyez sur la touche «
Entree » pour valider. Assurez-vous de rester appuye sur le bouton pendant toute cette
opération. Si vous ne respectez pas cette procedure, le module ne répondra pas a la
commande,

Ecrivez ensuite la commande « AT+*UART=115200,1,0 » et appuyer sur « Entrée » pour valider la
commande : le moniteur doit renvoyer « OK », la vitesse de transmission a alors eté modifiee avec
la bonne valeur.

Puis écrivez la commande « AT*NAME=CENTIPEDE » et appuyez sur « Entrée » pour valider la
commande : le moniteur doit renvoyer « OK », le nom du module a été change (vous pouvez
veérifier sur un smartphone en faisant un scan Bluetooth).

Le code PIN du Bluetooth est 1234 par défaut, si vous souhaitez le modifier, vous pouvez le faire
en entrant la commande « AT+PSWD="5678" » et appuyez sur «Entrée » pour valider la
commande (dans cet exemple le code sera 5678).

Comme vous l'avez compris, vous pouvez personnaliser la configuration du module Bluetooth
en saisissant des commandes spéecifiques. Vous pouvez changer le nom du module qui sera
visible lors du scan Bluetooth et le mot de passe de celui-ci. Il est cependant essentiel de
garder les mémes parametres de vitesse que ceux présents dans cette procedure.

S.Assemblage du Rover RTK

S.1. Préparation du matériel

Veérifier que vous disposez de tous les composants suivants :

e Module FoP

e Cable 6 pins fournis avec le FgP

e Module Bluetooth Hc-05

e Batterie 2000 mAh

e Module adafruit Power boost 1000c¢
e Interrupteur

e Adaptateur micro-USB > USB type C
e 8visM2

e 4VisM3

e 4écrous M3

11
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e Antenne GNSS
e Laboite imprimee

S.2. Adaptation des cdbles 6-pins

Prendre un des cables plats noirs fournis avec le réecepteur GNSS FgP et coupez-le en deux. Vous
pouvez ensuite preéparer les connexions en les étamant avec de |'étain et le fer a souder :

Attention au sens du connecteur du cable !

!

B
R

S T | (EESEVSSS

Bien repérer l'ordre des brins du cable pour la connexion entre le récepteur GNSS FgP et le
module Bluetooth HC-05. Attention le fil avec une bande blanche n'est pas toujours du méme
cote, il peut étre le + ou le -.

Voici le schéma permettant de vous repérer plus facilement. Le connecteur « B » correspond a
« 'UART1 », c'est sur ce connecteur que sera branché le module Bluetooth. C'est assez facile a
retenir puisque c'est le « B » de « Bluetooth ».

Sur le connecteur « C » qui correspond a « 'UART2 » sera branche le recepteur GNSS FgP.

123456 123456
S’
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B1 5V IN P 5V input

B2 UART1 RX / SPI MOSI 1/0 | UART1 receive QR SPI MOSI
: B3 UART1 TX / SPI MISO 1/0 | UART1 transmit QR SPI MISO
E B4 I12C SCL / SPI SCLK I 12C clock OR SPI clock

BS I12C SDA / SPI CS 1/0 | 12C data QR SPI chip select

B6 GND P Ground reference

c1 5V IN P 5V input

a2 UARTZ TX 1/0 | UARTZ transmit NMEA/RTCMdata
E a UARTZ RX 1/0 | UARTZ receive NMEA/RTCMdata
g C4 EXTINT Q External interrupt

c5 TIMEPULSE (0] External interrupt on Timepulse

cé GND P Ground reference

P: Power /| : Input / O : Output

5.2.1.Soudure du céble sur la partie Bluetooth
Faire correspondre les branchements entre le récepteur GNSS Fgp > BT Hc-05:

e 5VIN>VCC

e UART1RX>TXD
e UART1TX>RXD
e [2C SCL >rien

e [2C SDA >rien

e GND>GND

Une fois que vous avez bien repéré ou devait étre soudé votre cable, vous pouvez le souder.

fa

X U "i = == ‘ “' 4
¥ DDA -, . ®
~" 9 (o= AQ——AQ‘E‘M.

-
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Vous pouvez ensuite connecter le module Bluetooth sur le « port UART1 » du récepteur GNSS
FoP.

5.2.2. Soudure du cdble sur le Power Boost

Pour ce module c'est plus simple, il n'y a que 2 cables a connecter. Vous devez toujours bien
repérer L'ordre des brins du cable pour la connexion entre le récepteur GNSS FgP et le module
Power Boost 1000c. Attention le fil avec une bande blanche n'est pas toujours du méme céte, il
peut étre le +ou le -

Faire correspondre les branchements entre le récepteur GNSS Fgp > Powerboost 1000c¢ :

. 5V IN >+

e UART1RX >rien
e UART1TX>rien
e [2CSCL >rien

e [2C SDA >rien

e GND>-

Une fois que vous avez bien repéré ou devait étre soudé votre cable, vous pouvez le souder.

Vous pouvez ensuite souder l'interrupteur sur cette méme carte Power Boost 1000C. Il n'y a pas
de sens particulier pour linterrupteur, vous devez simplement le souder sur les PINs « GND »,
« EN » et « Vsh » qui correspondent aux PINs 3, 4 et 5 en partant de limage de la fleur en forme
d'etoile.
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Vous pouvez ensuite procéder a un test de fonctionnement avec d'assembler les composants
dans le boitier. Pour cela, vous devez brancher la carte Power Boost 1000C au récepteur GNSS
FoP et brancher la batterie sur la carte Power Boost 1000C.

Testez ensuite avec un smartphone Android pour voir si vous pouvez bien vous connecter au
module Bluetooth avec le mot de passe que vous avez renseigne precedemment.

Si tout est OK, vous pouvez alors continuer la procédure d'assemblage.
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S.3. Montage du Rover RTK

CHAMBRES
}) DAGRICULTURE
CENTRE-VAL DE LOIRE

Préparer l'ensemble des pieces et proceder au montage, il peut étre nécessaire de déboucher les
trous des vis de fixation du récepteur GNSS et du module d'alimentation sur le boitier imprime.

Utiliser un foré adaptée a la taille de vos vis et une visseuse.

Si nécessaire, vous pouvez utiliser un briquet pour chauffer l'écrou puis linsérer dans le boitier
pour former les trous des écrous s'ils sont obstrués. Cela va grandement dépendre de la qualité
d'impression du boitier. Dans la plupart des cas, vous ne devriez pas avoir a faire cela.

Attention a partir de maintenant tous les composants sont connecteés, faire trés attention a ne pas
tirer sur les cables. Installez le récepteur GNSS FgP et ne serrez pas complétement les vis.
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Vous pouvez ensuite assembler les différents eléments dans les 2 boitiers aux emplacements
préevus a cet effet. D'un coteé, vous aurez le Power Boost 1000C et la batterie, de l'autre cote, vous
aurez le récepteur GNSS FgP et le module Bluetooth.

Une fois que vous aurez visé l'ensemble des élements, vous pourrez alors refermer le boitier en
veillant a ne pas tirer sur le cable entre le récepteur GNSS FgP et le module Power Boost 1000C.
Veillez, dans la mesure du possible, a laisser le cable le plus a plat possible avant d'assembler les
2 parties du boitier pour le refermer.

Vous pouvez ensuite commencer a visser les vis du boitier. Ne les vissez pas trop, car vous devez
visser l'antenne GNSS avant de visser compléetement les vis du boitier. Si vous faites linverse,
VOUS ne pourrez pas visser l'antenne complétement.

Bravo ! Votre Rover GNSS RTK est enfin prét.
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6.Configuration des applications mobiles

Pour utiliser le rover RTK sur votre smartphone ou tablette Android, vous allez avoir besoin d'au
moins 2 applications.

La premiere application « Lefebure NTRIP Client » va permettre d'envoyer au recepteur GNSS
FoP la correction d'un point de montage du réseau Centipéde et de recevoir une trame NMEA
corrigée. L'option va alors activer une position fictive pour permettre d'utiliser la precision RTK du
rover dans l'ensemble des applications de votre smartphone ou de votre tablette Android.

Il est possible d'enregistrer plusieurs profils d'utilisation dans l'application en fonction de vos
déplacements entre points de montage du réseau Centipede.

La deuxieme application « SW Maps » va permettre d'enregistrer vos points et vos traces pour les
utiliser ensuite dans votre outil de SIG ou de cartographie.

6.1. Connexion en Bluetooth au rover RTK

Pour commencer, nous allons connecter votre tablette ou votre smartphone au rover RTK.

Il est important de noter que seuls les tablettes et smartphones Android sont compatibles avec
le rover RTK. Les systemes iOS d'Apple ne sont pas compatibles,

Vous devez vous rendre dans les paramétres de votre équipement en cliquant sur licdne
« Paramétres » qui est souvent représentée par une roue crantée. Ensuite, aller dans
« Connexions » puis « Bluetooth », vous devez l'activer si ce n'est pas déja le cas puis lancer la
recherche de nouvel équipement.

1445 B G - = 14%

< Connexions Q

Wi-Fi ()

AgriNumérique

Bluetooth ()

Activé

Mode Hors ligne

Désactivez les fonctions d'appel et de messagerie, ainsi que les données mobiles

Pour visualiser les équipements Bluetooth connectés, il faut cliquer non pas sur la coche
d'activation du Bluetooth, mais directement sur le nom « Bluetooth ». Vous accéderez alors a la
liste des equipements connecteés et vous pourrez lancer une recherche depuis cette fenétre.
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Assurez-vous que l'appareil auquel vous souhaitez vous connecter est en mode appairage.
Votre tablette (Galaxy Tab A (2018, 10.5)) est actuellement visible sur les appareils a proximité.

Périphériques appairés
C) CENTIPEDE o d

Appareils disponibles

Vous allez ensuite voir un équipement qui s'appelle par défaut « CENTIPEDE » dans les
équipements détectés. Vous devez cliquer dessus et vous allez ensuite devoir saisir le code de
connexion qui est par défaut : « 1234 ».

Lors de nos essais, nous avons observe que lorsque plusieurs appareils sont connectés au
rover RTK, il arrive que certains appareils se connectent automatiquement a celui-ci des qu'ils
sont a proximite, Cela cree des difficultes, car un utilisateur souhaitant se connecter ne peut
pas le faire si un autre telephone ou une tablette est deja connecte. Pour eviter ce probleme, il
est preferable d'attribuer un smartphone spéecifique au rover RTK. Si cela n'est pas faisable,
nous recommandons de réealiser les tests loin de tout equipement prealablement connecte au
rover RTK, pour empécher une connexion automatique non desiree.

Une fois que le rover RTK est connecté, vous pouvez poursuivre la procédure.

Il existe 3 possibilités pour connecter le Rover RTK a votre équipement par ordre de simplicité et
de fiabilite :

e Directement dans l'application « SWMaps » ;
o Avec l'application « GNSS Master » :
e Avec l'application « Lefebure NTRIP Client ».

Je vous conseiller d'utiliser « SWMaps » qui est plus simple a configurer et plus simple
d'utilisation au quotidien. Vous pouvez vous rendre directement dans la partie « Configuration
de Llapplication SW Maps»», les instructions spécifiques se trouveront dans le
chapitre « Connexion du rover directement dans SW Maps » donc vous pouvez passer les
parties « Configuration de lapplication Lefebure NTRIP Client>» et « Configuration de
l'application GNSS Master ».
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Si vous avez des problemes avec l'une des deux applications, nous vous conseillons de tester
l'autre. En geneéral, cela solutionne le probleme. Lors de nos premiers tests, nous avons
remarquée que les applications « SWMaps » et « GNSS Master » éetaient plus fiable que
l'application « Lefebure NTRIP Client » lors de la connexion du Rover RTK. Cela dependra
surtout de la configuration de l'equipement sur lequel vous connectez le Rover RTK. N'hesitez
pas a tester 'une ou l'autre pour vous faire votre propre avis.

6.2. Configuration de I'application Lefebure NTRIP Client

Pour telecharger l'application « Lefebure NTRIP Client », vous devez aller sur le « Play Store »
avec l'equipement que vous souhaitez utiliser pour connecter le rover RTK. Dans la barre de
recherche sur le « Play Store », vous devez saisir « Lefebure NTRIP Client » et sélectionner
l'application qui aura été trouvée.

' Google P|ay Jeux Applications Films et TV Livres Enfants Q @ a
A%

Lefebure NTRIP Client

Lefebure Design
Achats via l'appli

4,3% 50 k+
255 avis @ Téléchargements PEGI3 @

_ -

L0 Cette application est dispenible pour certains de vos appareils

f&r Vous pouvez partager cela avec votre famille. En savoir plus sur la bibliothéque famille

Assistance de l'appli v

Autres applications de >
"Lefebure Design”

— DigiFarm VBN Client
— )
DigiFarm Lefebure Design

https.//play.google.com/store/apps/details?id=com.lefebure.ntripclient&hl=fr&gl=fr

Ensuite, vous devez cliquer sur le bouton « Installer ». Une fois linstallation terminée, vous
pourrez lancer l'application.

La premiére fois que vous allez lancer 'application, vous aurez cette fenétre qui va s'afficher.

Pour configurer l'application, vous devez cliquer sur la roue crantée en haut a droite de l'écran.
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GBa - 3 =.0198% W 13:45

] NTRIP Client o O
Disconnected

Version: 2021.12.03

6.2.1.Configuration du receveur
Sur la nouvelle fenétre qui s'ouvre, vous devez cliquer sur « Receiver Settings ».

aEpP - 3 .41 100% W 13:39

Lefebure NTRIP Client - Settings

E Display Settings

c
',) Receiver Settings

NTRIP Settings

Get Premium Features

ﬁ ) Help

About

Ensuite, vous allez arriver sur une nouvelle fenétre qui va vous permettre de configurer
connexion avec le rover RTK.

la
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AL 3 =.0197% M 13:49

Receiver Settings

Receiver Connection
External via Bluetooth

Bluetooth Device
CENTIPEDE

Bluetooth Connection Method
Insecure (Default)

Auto-Enable Bluetooth
Automatically switch bluetooth on/off

Auto-Configure Receiver
No Auto-Config

Antenna Height

1.0m (39.4")

Save GPS Data to File O
Save NTRIP Data to File O
GPS Mock Locations

Allow external GPS data to be used by other Android Apps.

Mock Location Elevation
Ellipsoidal Height (Android Default)

Sur cette fenétre, vous allez alors cliquer sur « Receiver Connection » et choisir « External via
Bluetooth » pour signifier a l'application « Lefebure NTRIP Client » que vous souhaitez recevoir
le signal GNSS via un outil externe connecté en Bluetooth.

Ensuite, dans le champ « Bluetooth Device », vous devez choisir le nom du rover RTK
precéedemment connecté en Bluetooth avec votre équipement. Il s'appelle en geénéral
« CENTIPEDE ».

Dans « Bluetooth Connection Method », il doit étre sélectionné par défaut « Insecure (Default) ».
Il ne faut pas modifier ce paramétre.

« Auto-Enable Bluetooth » est coche par defaut, laissez le coché. De méme que « Auto-
Configure Receiver » qui doit étre a « No Auto-Config ».

Dans « Antenna Height », vous devez spécifier la hauteur de travail du rover RTK. En général, on
specifie une hauteur située entre 1m et 1m20 qui correspond a la hauteur du rover porté a la main
lors des prises de mesure.
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Pour finir, il faut s'assurer que le champ « Mock Location Elévation » est bien cochée. C'est ce
parameétre qui permet de partager les informations de localisation avec les autres applications. Ce
sera necessaire pour l'utilisation de l'application « SW Maps » ou de « Geo mobilité ».

6.2.2. Configuration des paramétres NTRIP

EB>E - 2 =.0197% W 13:51

NTRIP Settings

Network Protocol
NTRIP Rev 1

Caster IP
caster.centipede.fr

Caster Port
2101

Username
Password

Data Stream
CDA1

Reported Location
Get from External Receiver

E Saved Profiles

Ces reéglages vont vous permettre de configuration les éléments lies a la correction RTK, vous
allez choisir la base qui va vous apporter la correction RTK. Il faut que cette base soit la plus
proche possible de 'endroit ou vous allez utiliser le RTK.

Dans notre cas, nous utilisons la base « CDA1 » située sur le site de la Chambre d'agriculture de
Chartres.

Dans le champ « Network Protocol », vous devez choisir « NTRIP Rev 1 »,

Ensuite dans le champ « Caster IP », vous allez cliquer sur le champ et saisir la nouvelle adresse
« crtk.net » et valider avec le bouton « OK ». Il s'agit de 'URL du caster Centipéde qui contient
toutes les informations de corrections des différentes bases RTK identifiees sur le réseau
Centipede.
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Le « Caster Port » doit &tre renseigne avec la valeur « 2101 ».

Il n'y a pas besoin de saisir un identifiant et un mot de passe, les champs « Username » et
« Password » resteront donc vides.

Le champ « Data Stream » correspond au nom de la base RTK que vous avez choisie pour obtenir
une correction. Cela doit correspondre a la base la plus proche de votre lieu de prise de mesure.
Lorsque vous cliquez dessus, vous allez obtenir la liste déroulante compléte de toutes les stations
RTK authentifiées sur le réseau Centipede.

Si vous souhaitez obtenir plus d'informations sur la localisation des bases afin de faire le bon
choix. Vous pouvez vous connecter sur le site suivant :

https.//centipede.fr/index.php/view/map/?repository=cent&project=centipede

% Situation des Bases GNSS

v [ bosesc
o Endétout

° verifiée
© En Vérification

v [ e SOkm

active

Chaque des noms sur la carte correspond au nom d'une base RTK.

Attention cependant, car une base RTK avec un point rouge correspond a une base RTK qui
n'est pas connectée a linstant T sur le réseau et qui ne permet donc pas dobtenir une
correction RTK. Il faut donc bien s'assurer que la base utilisée a bien le petit rond vert a cété de
son nom.

Pour finir, dans le champ « Reported Location », vous devez choisir « Get from External
Receiver ».

Vous avez terminé la configuration indispensable au bon fonctionnement de lapplication
« Lefebure NTRIP Client ».

6.2.3. Sauvegarde et chargement des différents profils

Sauvegarder un profil
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Vous pouvez sauvegarder vos differents reglages NTRIP dans un profil, qui vous permettra de
recharger facilement les reglages correspondants a une base dediée. Par exemple, je peux
sauvegarder le paramétrage sur la base RTK de Chartres dans un profil « Chartres » et faire les
mémes reglages, mais avec la base RTK de Miermaigne, qui sera sauvegardé dans le profil
« Miermaigne ».

Pour cela, c'est trés simple, il suffit de cliquer sur « Saved Profiles » et de cliquer sur « Save
Current Settings » qui va permettre de créer un nouveau profil, vous n'aurez simplement qu'a
choisir un nom et a cliquer sur le bouton « SAVE ».

Supprimer un profil

Si vous avez déja un profil existant et que vous souhaitez le supprimer pour en recréer un
nouveau, il vous suffit de rester appuyé sur le nom du profil en question et vous allez avoir une
nouvelle fenétre « Delete profile nom du profil ? » qui va s'afficher. Il faudra simplement cliquer
sur « DELETE PROFILE » pour supprimer ce profil.

Charger un profil

Si vous souhaitez charger un profil enregistre, vous devez aller dans « NTRIP Settings », puis
« Saved Profiles » et cliquer sur le profil que vous souhaitez charger.

La fenétre de paramétrage va alors se fermer et vous allez voir apparaitre en bas de la page, le
message « Profile Loaded » qui signifie que le profil s'est charge correctement.

Vous pouvez ainsi passer d'un profil a l'autre facilement.
6.2.4. Lancement de la connexion et de la correction RTK

Pour finir et utiliser pleinement le potentiel de cette application, vous allez cliquer sur le bouton
« Connect » en haut a droite de l'application. Vous allez lancer la connexion a
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ﬁ | &a
[¥] NTRIP Client

RTK:12

Disconnect

:54:09 Service Started

:54:09 GPS Mock Location Enabled
:54:09 Device: CENTIPEDE

:54:09 Trying to Connect...

:54:10 Bluetooth Device Connected
:54:10 Fix type is now GPS

:54:10 Using 12 satellites

:54:12 Network: Connecting...
:54:12 NTRIP: Connected to caster
:54:17 Fix type is now DGPS

:54:18 Fix type is now FloatRTK
:54:50 Fix type is now DGPS

:55:10 Fix type is now FloatRTK
:55:11 Fix type is now DGPS

:55:14 Fix type is now FloatRTK
:55:20 Fix type is now RTK

Descriptif de Uinterface

En haut a gauche « RTK » correspond a la correction disponible a linstant T et le nombre « 12 »
correspond au nombre de satellites utilisés pour obtenir cette correction.

Ensuite, vous avez différentes boites d'information que vous pouvez paramétrer dans la partie
« Display Settings » dans le menu de parameétrage.

Info Box 1: « Age » correspond a la durée de la derniére information de correction obtenue
(Correction Age [GGAI). Cette valeur doit étre la plus courte possible.

Info Box 2 : La valeur « 2.7 km/h » correspond a la vitesse de déplacement du rover.

Info Box 3 : Cette valeur de « 0.012m » correspond a la valeur de correction horizontale (2D RMS
[GSTD

Info Box 4 : Cette valeur de « 0.016m » correspond a la valeur de correction verticale (3D RMS
[GST or LLQD

Ensuite, si tout fonctionne correctement et que le rover RTK est bien connecté a votre
smartphone ou a votre tablette, vous obtiendrez les lignes de logs suivantes :

Service Started

Cette information signifie que les services nécessaires a l'application sont tous lanceés.

GPS Mock Location Enabled
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Cette information signifie que le signal GNSS et la correction pourront étre utilises par d'autres
applications.

Device : CENTIPEDE

Cette information signifie que le rover RTK « CENTIPEDE » a bien éte sélectionné pour obtenir le
signal GNSS

Trying to Connect..

Cette information signifie que l'application essaye de se connecter au rover RTK séelectionné juste
avant.

Bluetooth Device Connected

Cette information signifie que l'application est bien connectée en Bluetooth avec le rover RTK.

Fix type is now GPS

Cette information signifie que le signal de correction est le GPS

Using 12 satellites

Cette information signale le nombre de satellites qui sont utilises dans le calcul de la position.

Network: Connecting..

Cette information signifie que l'application tente de se connecter au réseau dans le but d'obtenir
une correction du signal GNSS.

NTRIP: Connected to caster

Cette information signifie que l'application a bien reussit a se connecter au « caster Centipéde »
pour recupeérer le flux de correction de la base RTK que vous avez spécifie dans le paramétrage
de l'application

Fix type is now RTK

Cette information signifie que le signal de correction est en RTK La correction est donc
centimétrique. Vous pouvez voir la précision du signal sur les informations de |' « Info Box 3 » et
' « Info Box 4 ».
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Si vous obtenez le message suivant :

Device : CENTIPEDE

Trying to Connect..

Failed to Connect : java.io.IOException: read failed, socket might
closed or timeout, read ret: -1

Cela signifie que le rover RTK n'est pas connecté en Bluetooth a votre smartphone ou a votre
tablette. Il est peut-étre connecté a un autre équipement, c'est pour cela qu'il ne peut pas
dialoguer avec votre smartphone. Il faut donc s'assurer qu'il est bien déconnecté des autres
equipements, pour cela, le plus simple est de désactiver le Bluetooth sur ces autres equipements.

6.3. Configuration de I'application GNSS Master

Pour télécharger lapplication « GNSS Master », vous devez aller sur le «Play Store » avec
l'equipement que vous souhaitez utiliser pour connecter le rover RTK. Dans la barre de recherche
sur le « Play Store », vous devez saisir « GNSS Master » et sélectionner l'application qui aura éte
trouveée.

GNSS Master

EPS Works SL

Achats via I'appli

Skt 3]
Téléchargements PEGI3 @

B - oo

LT Cette application est disponible pour certains de vos appareils @ Vous pouvez partager cela avec votre famille. En savoir plus sur la bibliotheque famille

Assistance de l'appli v~

A propos de I'application -

Lapplication GNSS Master vous permet de

https.//play.google.com/store/apps/details?id=com.gnssmaster&hl=fr

Ensuite, vous devez cliquer sur le bouton « Installer ». Une fois linstallation terminée, vous
pourrez lancer l'application.

La premiére fois que vous allez lancer 'application, vous aurez cette fenétre qui va s'afficher.

Pour configurer l'application, vous devez cliquer sur la roue crantée en haut a droite de l'écran.
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NQ =l 13%2

GNSS Master

Status

GNSS Receiver Connection ¢

Not Connected

Correction Input O

Not Connected

Receiver Data Output o]

Not Connected

Mock Location .

Qutput to SW Maps .

SHUTDOWN GNSS MASTER

6.3.1.Configuration du GNSS Receiver Connection

La premiere étape consiste a configurer la connexion Bluetooth avec le Rover RTK. Pour cela,
vous devez cliquer sur la roue crantée a droite se trouvant au niveau du titre « GNSS Receiver
Connection ».

1441 @A B G - NEQ =l 13% &

)) GNSS Master
GNSS Receiver

Status Not Connected

Data Rate 0 B/s [0 Bytes]

Mode Bluetooth -

Bluetooth Connection
Paired Devices c

CENTIPEDE

Vous verrez sur cette fenétre que le statut de la connexion est en « Not Connected ». Pour activer
la connexion avec le Rover RTK, vous devez vérifier que le nom du Rover RTK apparait bien dans
la rubrique « Paired Devices » et cliquer sur le bouton « CONNECT » en bas de la fenétre.

Vous allez alors voir s'afficher le message suivant « GNSS Receiver Connected ! », cela signifie
que votre Rover RTK est bien connecte a votre equipement.

GNSS Receiver Connected!

DISCONNECT
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Il faudra faire cette étape a chaque fois que vous souhaitez connecter votre rover a votre
equipement,

Vous verrez ensuite sur la fenétre que le statut de la connexion est passeé a « Connected » et que
vous avez des informations qui circulent entre votre Rover RTK et votre equipement, car le flux de
données « Data Rate » évolue au fil du temps.

14:45 Q @ B - N =l 13%

») GNSS Master
GNSS Receiver

Status Connected

Data Rate 0 B/s [0 Bytes]

Mode

Bluetooth Connection

Paired Devices

CENTIPEDE

Vous pouvez ensuite revenir sur l'écran précedent.
6.3.2. Configuration du Correction Input

Dans cette partie, nous allons indiquer a l'application « GNSS Master » a quel endroit elle doit
aller chercher les données de correction du signal GNSS. Nous allons donc indiquer les
coordonnées du caster Centipede.

Ces réglages vont vous permettre de configuration les éléments lies a la correction RTK, vous
allez choisir la base qui va vous apporter la correction RTK. Il faut que cette base soit la plus
proche possible de 'endroit ou vous allez utiliser le RTK.

Dans notre cas, nous utilisons la base « CDA1 » située sur le site de la Chambre d'agriculture de
Chartres.

Vous devez donc cliquer sur le bouton « + » a droite de « NTRIP Connections » pour ajouter une
nouvelle configuration NTRIP dans l'application.

Dans le champ « NTRIP Version », vous devez choisir « 1 ».

Ensuite dans le champ « NTRIP Address », vous allez saisir « crtk.net ». Il s'agit de 'URL du caster
Centipede qui contient toutes les informations de corrections des difféerentes bases RTK
identifiees sur le reseau Centipede.

Le « NTRIP Port » doit étre renseignée avec la valeur « 2101 ».

Vous pouvez cliquer sur la fleche qui tourne en rond pour changer la liste des bases et
sélectionner celle qui est la plus proche de vous. Dans notre exemple, nous avons sélectionné la
base « CDA1 ».
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Si vous souhaitez obtenir plus d'informations sur la localisation des bases afin de faire le bon
choix. Vous pouvez vous connecter sur le site suivant :

https.//centipede.fr/index.php/view/map/?repository=cent&project=centipede

%K Situation des Bases GNSS

o Endétaut
° eriée
© EnVérification

FIENNC) + R Y

Il n'y a pas besoin de saisir un identifiant et un mot de passe, les champs « Username » et
« Password » resteront donc vides.

Vous devez cocher la case « Send NMEA GGA to Base Station ».

Pour finir, vous pouvez cliquer sur le bouton « SAVE » pour enregistrer les paramétres de la base
que vous venez de choisir.

NTRIP Client
NTRIP Version @ v1 O v2

NTRIP Address
crtk.net

NTRIP Port
2101

Mount Point

CDAT1

Username

Password

Send NMEA GGA to Base Station (For
VRS/NEAR Stream)

CANCEL SAVE
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Voous pouvez creer plusieurs configurations NTRIP de la méme maniere et ensuite vous pourrez
choisir la configuration correspondante a la base qui est le plus proche de votre emplacement
a linstant T. Cela peut étre utile si vous avez plusieurs exploitations agricoles par exemple.

Une fois cette création de profii NTRIP effectuée, vous pouvez cliquer sur le bouton
« CONNECT » en bas de la fenétre pour vous connecter au caster Centipede et récupeérer les
informations de la base que vous avez sélectionnée.,

De la méme maniere que pour la connexion Bluetooth au Rover RTK, vous verrez sur la fenétre
que le statut de la connexion est passé a « Connected » et que vous avez des informations qui
circulent entre le caster Centipede et votre equipement, car le flux de données « Data Rate »
evolue au fil du temps.

Vous pouvez ensuite revenir sur l'écran précedent.

IL faudra choisir un profil NTRIP et cliquer sur le bouton « CONNECT » a chaque fois que vous
souhaitez connecter le caster Centipéde a votre equipement.

6.3.3. Configuration finale

Sur le menu principal de l'application, vous devez cocher les paramétres « Mock Location » et
« Output to SW Maps ». Pour cela vous devez activer le paramétre « Mock Location » dans le
point « 6.4 Activer les options développeurs d’Android ».

« Mock Location » va permettre d'envoyer a Android une fausse position GPS et d'outrepasser le
GPS du systeme. Votre systeme Android va donc recevoir la localisation du Rover RTK avec sa
correction RTK recue du caster Centipede a la place de la position GPS classique donnée par
votre téléphone.

« Output to SW Maps » va permettre d'envoyer directement a l'application « SW Maps » des
données de positionnement GNSS et la correction RTK venant du caster Centipede. Vous n'aurez
donc quasiment rien a configurer dans l'application « SW Maps ».

6.3.4. Vérification de la configuration

Pour verifier que la configuration que nous avons effectuée fonctionne correctement, vous devez
cliquer sur licone de « GNSS Master » qui se trouve en haut a gauche de la fenétre et cliquer sur
l'entrée « GNSS Status » du menu qui vient de s'ouvrir sur la gauche de l'eécran.
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1450 Q G B -

GNSS Master

Version 1.3.0.4

@- Status
Connections

&, GNss

—El Corrections

E—:) Data Output

Status

Q@ GNssstatus

@ Skyplot

Sur cette fenétre vous aurez des informations sur le signal GNSS et la correction RTK.

1451 6d @ B - N =l 12%

) GNSS Master
GNSS Status

UTC Date: 18 juin 2024
UTC Time: 12:51:06.000
Fix type: RTK Float

Latitude: 48,44968967° N
Longitude: 1,51289733° E
Ellipsoidal Height: 196,600m
UTM X: 31N 5367351,390m N
UTM Y: 31N 390037,777m E
Speed: 0,00 m/s

Satellites in view: 20
Satellites in use: 16

PDOP: 1.9
HDOP: 1.1
VDOP: 1.6

4

Latitude Error: N/A
Longitude Error: N/A
Horizontal Accuracy: N/A
Vertical Accuracy: N/A

Age of Differential Data: 1,0s
Reference Station ID: 0000
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Vous pouvez ensuite cliquer sur l'entrée « Skyplot » pour visualiser l'affichage
des positions des satellites recues par votre Rover RTK. Plus le nombre de
satellites est important, plus la précision de votre position sera meilleure.

1451 @ @ B - NE=

)) GNSS Master

GNSS Skyplot

UTC Time: 12:51
Latitude.

& ites in view: 21

se: 16
Hi )9
VDOP: 1.5
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Voici quelques informations sur les valeurs affichées :

PDOP (Position Dilution Of Precision) : Coefficient d'affaiblissement de la precision du résultat de
positionnement instantané. Une valeur inférieure a 6 désigne une géometrie acceptable.

HDOP (Horizontal Dilution Of Precision) : Coefficient d'affaiblissement de la précision sur la
composante horizontale du résultat de positionnement instantane.

VDOP (Vertical Dilution Of Precision) . Coefficient d'affaiblissement de la préecision sur la
composante verticale du résultat de positionnement instantané.
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GDOP (Geometric) VDOP PDOP

/

PDOP (Position) TDOP (Time) HDOP

/

HDOP (Horizontal) VDOP (Vertical)
PDOP= \/111:»-;}17'2 + VDOP?

/

NDOP (North) EDOP (East)

Aucune indication fixe n'établit ce qu'est une « bonne » ou une « mauvaise » valeur DOP.
Sachant que la valeur DOP ideale est 1, chaque application nécessite une precision differente
et permet des valeurs DOP plus elevees. Habituellement, 1 a 2 est excellent, 3 a 4 est bon, 5 a 7
est acceptable.

6.4. Activer les options développeurs d'Android

Pour remplacer la position du GPS de base de votre équipement par celle du Rover RTK, vous
aurez besoin d'activer les options de développeurs d'Android.

Pour cela, vous devez dans les paramétres de votre équipement en cliquant sur licéne «
Parameétres » qui est souvent représentée par une roue crantée.

Tout en bas de cet écran, allez dans « A propos de l'appareil » ou de la tablette (ou dans
Systéme - A propos de l'appareil, sur certains modéles).

o A propos de la tablette

Etat, Mentions légales, Nom de la tablette

Vous devez ensuite cliquer sur « Informations sur le logiciel ». Sur certains modéles ce n'est pas
necessaire, vous arriverez directement sur l'étape suivante.
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Etat

Affichez I'état de la carte SIM, le numéro IMEI et d'autres informations.

Mentions legales

CHAMBRES
,) DAGRICULTURE
CENTRE-VAL DE LOIRE

Informations sur le logiciel

Affichez la version d'’Android, la version de bande de base, la version du noyau, le numéro de version, etc.,

actuellement installés.

Informations sur la batterie

Affichez I'état de la batterie de votre tablette, I'autonomie restante et d'autres informations.

Version de la bande de base

T595XXU4CVG2

Version Kernel

3.18.124-21708663
#1 Mon Jul 25 10:19:12 KST 2022

Numéro de version

QP1A.190711.020.T595XXU4CVG4

Etat de SE for Android
Enforcing
SEPF_SM-T595_10_0030
Mon Jul 25 10:24:00 2022

o A propos de |a tablette

Etat, Mentions légales, Nom de la tablette

{3 Options de développement

Options de développement

Appuyez plusieurs fois (sept fois) sur « Numéro de version » ou « Numéro de build », jusqu'a ce
qu'un message s'affiche « Vous étes maintenant un développeur ». Vous venez d'activer le
mode développeur sur Android.

Retournez dans le menu principal des parametres, vous verrez alors un nouveau sous-menu
« Options pour les développeurs » ou encore « Options de développement » selon les
surcouches constructeur.

Vous devez ensuite vous rendre dans ce menu et chercher ['option « Sélectionner 'application
de position fictive ».
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Raccourci vers rapport de bug

Afficher un bouton dans le menu de démarrage permettant de créer un rapport de bug

Sélectionner I'application de position fictive
Application de position fictive : SW Maps

Forcage toutes mesures GNSS

Suivez toutes les constellations et fréquences du GNSS sans cycle de service.

@D

Cliquez dessus et choisissez l'application « GNSS Master » ou « Lefebure NTRIP Client » en
fonction de lapplication que vous souhaitez installer pour recupérer les informations de
correction RTK.

6.5.

6.5.1.Introduction

Sélectionner une appli

Aucune

GNSS Master

com.gnssmaster

Lefebure NTRIP Client

com.lefebure.ntripclient

Mapit GIS

com.osedok.gisdatacollector

SW Maps

np.com.softwel.swmaps

Configuration de I'application SW Maps

SW Maps est une application gratuite de SIG et de cartographie mobile pour la collecte, la

présentation et le partage d'informations geographiques.
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Que vous meniez une enquéte GNSS a grande échelle avec des instruments de haute précision,
que vous deviez collecter une grande quantité de données de localisation en utilisant
uniquement votre téléphone, ou que vous ayez simplement besoin d'afficher quelques fichiers de
formes avec des étiquettes sur une carte d'arriere-plan lors de vos déplacements, SW Maps
couvre tous ces usages.

Enregistrez des points, des lignes, des polygones et méme des photos et affichez-les sur la carte
d'arriére-plan de votre choix, et attachez des données d'attributs personnalises a n'importe quelle
entité. Les types dattributs incluent le texte, les nombres, une option parmi un ensemble
predefini de choix, des photos, des clips audio et des videos.

Dessinez des entités sur la carte en ajoutant des marqueurs et mesurez la distance et la zone.

Réutilisez les couches et les attributs d'un projet précédent pour une autre enquéte, ou créez des
modeles et partagez-les avec d'autres utilisateurs.

Partagez les données collectées avec d'autres utilisateurs sous forme de Geopackages, KMZ ou
de fichiers de formes, ou exportez-les vers le stockage de votre appareil. Partagez et exportez
egalement les données enregistrées sous forme de feuilles de calcul (XLS / ODS) ou de fichiers
CSsV.

6.5.2. Configuration de SW Maps
6.5.2.1. Connexion du rover directement dans SW Maps

Configurer le rover directement dans l'application « SW Maps » est beaucoup plus simple que
dans d'autres outils, car tout se fait au sein de l'application, sans avoir a naviguer entre plusieurs
applications.

Pour commencer, cliquez sur l'icone ci-dessous représentant une antenne RTK :

E SW Maps
o test

_f'mwﬁ)m A GNSS Connection <

BN

Connection Mode  Bluetooth w

Cette action ouvre le panneau de connexion au rover. Sélectionnez « Bluetooth » dans le champ
« Connection Mode », puis choisissez le nom de votre rover (généralement CENTIPEDE) dans la
liste des « Devices ». Indiquez la hauteur de l'instrument en métres dans le champ « Instrument
Height (m) ». Par exemple, saisissez « 1 » pour une hauteur d'un métre lorsque vous le tenez a la
main. Enfin, cliquez sur le bouton « Connect » pour établir la connexion entre « SW Maps » et le
rover RTK.

Vous allez ensuite obtenir l'écran suivant et des informations de connexion s'afficheront en bas a
gauche du bouton « Disconnect ».
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GNSS Connection [ : X
Connection Mode  Bluetooth hd
Devices c

CENTIPEDE

Instrument Model  Generic NMEA

[[] Log To File
I Instrument Height (m) 0,000 v
@ . 5m N Data Rate: 4606 B/s
[ Yo /20 ft 4 Fix: RTK Float
¥ - - Lat: 48,449767890° N
-— Lon: 1,512978977° E o
; ! Elv:198,436m isconnect

<

L'icéne de l'antenne a du se transformer en symbole « Bluetooth » vert. Cela signifie que votre
rover est bien connecté a l'application « SW Maps ».

Pour continuer, cliquez sur l'icone ci-dessous représentant un nuage :

I:l SW Maps
.
¥ test

FALIDA! * AVt GNSS Connection

Connection Mode  Bluetooth w

Sur le panneau qui vient de s'ouvrir sur la droite de l'écran, cliquez sur le bouton plus « +» qui se
trouve a droite du libellé « NTRIP Connections ».

Une fenétre va s'ouvrir, elle va vous permettre de saisir les informations vous permettant de vous
connecter au « caster » Centipéde. Pour cela vous devez renseigner les champs de la maniére
suivante :

¢ Name : Centipede (ou tout autre nom que vous souhaitez)
e NTRIP Version: Vi
e NTRIP Address : crtk.net
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e NTRIP Port: 2101

Vous pouvez ensuite cliquer sur la fleche qui forme un rond pour charger 'ensemble des bases
RTK. Une fois la liste chargée, vous pouvez selectionner la base pour laquelle vous souhaitez
récupéerer les informations de connexion. Dans notre cas, nous avons sélectionné la base
« CDA1 »,

Pour finir, cochez la case « Send NMEA GGA to Base Station » et cliquez sur le bouton « Save ».

wn
=
<
o
o
7

Edit NTRIP Client

— Name

Centipede

NTRIP Verson @ vi (O v2

(— NTRIP Address

crtk.net

— NTRIP Port |
2101

— Mount Point

CDAT ’ C

Username

Password ’

Send NMEA GGA to Base Station

Copy Cancel Save

Pour vous connecter au « caster » que vous venez de créer, il suffit de cliquer dessus et de
cliquer sur le bouton « Connect » en bas a droite. Vous aurez des informations sur la connexion
qui vont s'afficher juste au-dessus du bouton « Disconnect ».

Vous pouvez ensuite cliquer sur licéne ci-dessous pour visualiser les informations de réception
GNSS:
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A et GNSS Connection

Connection Mode  Bluetooth v

Si les 3 icones symbolisant le « Bluetooh », le « nuage » et le « satellite » sont verts, cela signifie
que tout est OK et que vous avez une connexion « RTK Fix ».

Voici plus de détail sur les differents termes que vous pouvez avoir sur l'application « SW Maps ».
1 - RTK Fix

Signification : Une solution RTK Fix signifie que le récepteur GNSS a obtenu une position tres
precise en corrigeant les signaux satellites a 'aide de données de correction en temps reel fourni
par une station de réféerence.

Précision : Typiquement de l'ordre de quelques centimetres.

Usage : Idéal pour les applications nécessitant une grande précision, comme l'arpentage,
'agriculture de préecision, ou la navigation autonome.

2 - RTK Float

Signification : Une solution RTK Float indique que le récepteur utilise les corrections RTK, mais
que les ambiguités dans les signaux satellites n'ont pas encore été completement résolues.

Précision : De l'ordre de 10 a 50 centimetres, bien meilleur qu'une position standard, mais moins
précise qu'un RTK Fix.

Usage : Utilisé lorsque les conditions ne permettent pas d'obtenir une solution Fix (par exemple,
mauvaise qualité du signal ou obstruction des satellites).

3 - Single

Signification : Une solution Single utilise uniquement les signaux satellites sans corrections
différentielles. C'est la methode de positionnement GNSS standard qui utilise en général le GPS
de votre telephone ou de votre tablette.

Précision : Environ 2 & 10 métres, selon la qualité du récepteur et les conditions
environnementales.

Usage : Adaptée pour des applications ou une précision elevee n'est pas necessaire, comme la
navigation classique ou les loisirs.

Une fois que vous avez le « RTK Fix », vous pouvez utiliser l'application « SW Maps » pour
enregistrer des points et vous rendre au chapitre : « 6.5.3 Enregistrements des points »
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UTC Time: 09:26:26.000
Lat: 48,449680045° N

| Lon:1,512889245° E

B X: 31N 5367350,332m N
Y: 31N 390037,158mE
Elv: 198,272m

Speed: 0,06 km/hr

Fix: RTK Fix

Satellites in View: 38
Satellites in Use: 30
PDOP: 0,91

HDOP: 0,51

VDOP: 075

Horizontal Accuracy: 1,0cm
Vertical Accuracy: 1,3em

<

6.5.2.2. Avec Lefebure NTRIP Client

Dans un premier temps, il est important de comprendre que « SW Maps » va récupérer les
informations GNSS et les informations de correction RTK grace a l'application « Lefebure NTRIP
Client ». Contrairement a beaucoup de tutoriaux preésents sur internet, la configuration du caster
NTRIP et d'autres parameétres ne se fait pas dans SW Maps, mais directement dans l'application
« Lefebure NTRIP Client » » comme nous l'avons vu précedemment.

Vous avez donc trés peu de parametrage a reéaliser dans SW Maps. Vous allez simplement devoir
veérifier que l'application est bien associée au rover RTK. Pour cela, vous devez cliquer sur l'icone
bleue de la carte en haut a gauche de l'application puis aller dans le menu « Bluetooth GNSS ».
Dans ce menu, vous allez retrouver le nom de votre rover RTK dans la partie « Devices ». Vous
devez aussi veérifier que dans le bas de la fenétre vous avez bien « Generic NMEA » qui est
sélectionné dans le menu déroulant. Si c'est le cas, vous pouvez fermer la fenétre en cliquant sur
la croix en haut a droite. Ne cliquez pas sur le bouton « Connect » en base de la fenétre.
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Ne cliquez pas sur le bouton « Connect » en bas de page, car cela va deconnecter le rover
RTK de l'application SW Maps. Cela vient du fait que SW Maps peut connecter directement un
equipement RTK sans passer par Lefebure NTRIP Client. Dans notre cas, nous sommes obligées
de passer par l'application Lefebure NTRIP Client en amont pour recuperer la trame NMEA
corrigee.

Nous avons laissé les répertoires de travail de SW Maps par défaut dans notre exemple. Vous
retrouvez donc chaque élément au méme endroit que dans cette procédure.

6.5.2.3. Avec GNSS Master

Dans un premier temps, il est important de comprendre que « SW Maps » va recuperer les
informations GNSS et les informations de correction RTK grace a l'application « GNSS Master ».
Contrairement a beaucoup de tutoriaux présents sur internet, la configuration du caster NTRIP et
d'autres parametres ne se fait pas dans SW Maps, mais directement dans l'application « GNSS
Master » comme nous l'avons vu precedemment.

Vous avez donc trés peu de paramétrage a réaliser dans SW Maps. Vous allez simplement devoir
verifier que 'application est bien associee au rover RTK. Pour cela, vous devez cliquer sur l'icéne
bleue de la carte en haut a gauche de l'application puis aller dans le menu « GNSS Status ».

SW Maps ® A %
*  Tuto CDA28 m e L0

7 GNSS Status S

Device: External App
Instrument Model: External App

Date: 18 juin 2024
Time: 12:52:45

Latitude: 48,44969417°
Longitude: 1,51288050°

X: 31N 390036,542m E
Y:31N 5367351,914m N
Ellipsoidal Height: 197,300m
QOrthometric Height: -
Speed: 0,02 km/hr

Bearing: 38,0

Fix Type: RTK Fix
PDOP: 1.43

HDOP: 0.78

VDOP: 1.2

Satellites in View: 29
Satellites in Use: 23

Latitude Error: N/A
Longitude Error: N/A
Horizontal Accuracy: N/A
il Vertical Accuracy: N/A

Age of Differential Data: 1,0s
Reference Station ID: 0000
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Vous pouvez faire de méme pour visualiser l'affichage des positions des satellites regues par
votre Rover RTK en cliquant sur le menu « Skyplot ».

SW Maps i 9 :_& b

" Tuto CDA28

Skyplot e X

UTC Time: 12:52:52

Latitude: 48,44969417° N (31N 5367351,914m N)
Longitude: 1,51288033° E (31N 390036,530m E)
Ellipsoidal Height: 197,300m

Speed: 0,01 km/hr

Fix type: RTK Fix

Satellites in view: 29
Satellites in use: 23
PDOP:1.43

HDOP: 0.78

VDOP:1.2 N

41 410
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6.5.3. Enregistrements des points

Comme vous avez pu le lire préecédemment dans la procedure, pour utiliser SW Maps, vous
devez préalablement lancer l'application « Lefebure NTRIP Client » pour que celle-ci émule des
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coordonnées de localisation qui intégre la correction RTK issue de votre Rover. N'oubliez donc
pas de lancer l'application « Lefebure NTRIP Client » avant de lancer l'application « SW Maps ».

Une fois 'application « SW Maps » lanceée, vous pouvez cliquer sur le bouton bleu en haut a
gauche pour ouvrir le menu de gauche.

Vous pouvez ensuite cliquer sur « Projects ».

SW Maps

®  TestCDA28

Projects

Project Attributes
Q Layers

Q, Search

: : Zoom Extents

Un menu va ensuite s'ouvrir sur la partie droite. Ce menu contient l'ensemble de vos projets. Un
projet, c'est un ensemble de couches qui vont contenir elles-mémes des polygones, des lignes
ou des points. Il faut bien comprendre cette hierarchie.

Vous pouvez cliquer sur le bouton « + » pour créer un nouveau projet. De méme que vous pouvez
cliquer sur l'icdne de la corbeille pour supprimer un projet.

SW Maps
Test CDA28

Projects

Test CDA28

Topo Miermaigne

Il faut noter qu'un projet en cours d'utilisation ne peut pas étre supprimée. Si vous souhaitez le
supprimer, il faut basculer sur un nouveau projet ou sur un autre projet existant afin de pouvoir
le supprimer.

Lorsque vous cliquez sur le bouton « + », une nouvelle fenétre va s'ouvrir. Dans cette fenétre vous
devez saisir le nom de votre projet dans le champ « Project Name ».
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Create Project

Create a project to save layers, points and photos.

Project Name
Tuto CDAZSI

Layers

Do Not Import

CANCEL | CREATE

Validez ensuite la création du projet en cliquant sur le bouton « Create ».

Nous allons utiliser le terme de « couche » dans cette procedure, c'est le terme qui sera ensuite
utilisé sur le logiciel QGIS, mais on pourrait également parler de calques. Ces deux termes sont
equivalents. Il faut voir cela comme des contenants qui peuvent se superposer et qui vont
contenir des informations. Ces contenants permettent de regrouper des informations qui
doivent figurer sur une méme couche.

Vous allez maintenant pouvoir créer une couche afin de créer vos points, vos polygones ou vos
lignes. Pour cela, cliquez sur le bouton d'enregistrement ci-dessous.

SW Maps
*  Tuto CDA28

Un message va apparaitre en vous informant qu'aucune couche n'a éte trouvée dans votre projet.
Cliquez sur « Yes » pour créer une couche.

46



Avec | EE M

la contribution -
financiére du compte | MINISTERE

daffectation spéciale SE I[::ggg::tmgﬁ'mms CHAMBRES

développement 5 U

agricolzpet rural | ET DE LA SOUVERAINETE A DAGRICULTURE
CASDAR | ALIMENTAIRE CENTRE-VAL DE LOIRE

Liberté
Lgalité
Fraternité

A Record Feature

Feature layers were not found in this project. Would you like to create
one?

Vous arrivez sur la fenétre qui vous permet de configurer une nouvelle couche. Vous allez devoir
saisir le nom de la couche dans le champ « Layer Name », puis vous devez choisir le type de
geomeétrie que vous souhaitez créer. Vous pouvez choisir entre des points (« Point »), des lignes
(« Line ») ou des polygones (« Polygon »). Dans notre premier exemple, nous allons créer des
polygones.

New Feature Layer

Layer Name

Chambre d'agricultur

Geometry Type

Polygon

Geometry Symbol

CANCEL ADD

Lorsque vous choisissez le type de geomeétrie, vous pouvez choisir le type de symbole dans le
champ « Point Symbol ». Vous pouvez egalement choisir la taille de cette icone avec le slider
« Outline With ». Vous pouvez également personnaliser la couleur de la ligne (« Polygon
Outline ») et la couleur de remplissage (« Fill Color »).
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Polygon Symbol

Qutline Width
— ]

Point Symbol  Circle

Polygon Qutline

Fill Color

ANNULER 0K

Une fois que vous avez termine, vous pouvez cliquer sur « OK » pour valider vos modifications et
cliquer sur « Add » pour créer la nouvelle couche.

Sur la partie droite de l'écran, vous allez voir la fenétre « Record Feature » qui va maintenant vous
permettre d'enregistrer les points de votre polygone.

Le fonctionnement est assez simple.

Lorsque vous n'avez pas encore crée de point, le champ « Record Line » est a « New », ensuite
quand vous allez créer un point, le champ « Record Line » sera a « Existing ». C'est-a-dire que les
nouveaux points qui vont étre enregistrés vont compléter un méme polygone.
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SW Maps
#  Tuto CDA28

Record Feature X
o Layer Chambre dagricult.

Record Line
@ New (O Existing

&l 0 Chambre dagriculture 1

Description

Lat 4844977084° N (31N 5367360,193m N)
Lon 1,51304986" E (31N 380049 231m E)
Elevation 205,000m

FixType: Single

Accuracy: H: 23,584m V: 16,000m

B O aversqng (0FF) P < T ]

CHAMBRES
D'AGRICULTURE

CENTRE-VAL DE LOIRE

2

IL faut ensuite cliquer sur le bouton « V. qui se trouve en bas a droite de la fenétre pour ajouter
un point sur le polygone. Vous pouvez ajouter autant de points que vous le souhaitez. De maniere
basique, si vous ajoutez 3 points, vous allez créer un triangle. Avec 4 points, vous allez créer un

quadrilatére.

D'une maniere generale, attention au sens de votre parcours, car vous pourrez aussi créer un
quadrilatere croisé si vous n'effectuez pas les positionnements de vos points dans le bon ordre.

Le fonctionnement est le méme pour la reéalisation de points ou de lignes. Il suffit juste de choisir
« Point » ou « Line » dans le champ « Geometry Type » lors de la création d'un nouveau calque.
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Pour l'ensemble des elements (Points, Lignes, Polygones), vous pouvez ajouter des descriptions

dans le champ dedie avant d'enregistrer le point en cliquant sur licone « v », Cela pourra
vous permettre de nommer des elements afin de recupéerer des informations. Vous pouvez
egalement ajouter des photos, mais nous n'‘aborderons pas ce point dans cette procedure.

Une autre fonctionnalité possible, la possibilite d'enregistrer un parcours en cliquant sur le bouton

d'enregistrement ci-dessous puis ensuite sur « Record Track ».

E SW Maps
4 Tuto CDA28

SW Maps
Tuto CDA28

v\ Record Feature

~ Record Track

Comme pour les autres éléments vus précédemment, vous allez pouvoir donner un nom a votre
couche en linscrivant dans le champ « Track Name ». Vous pouvez également ajouter une

description juste en dessous.
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SW Maps
©  Tuto CDA28

Record Track 0T X

Track Name

Chemin

Description

Recorder Settings

Min. distance between points

—9 4m
Min. time period between points

- 1.0s
Required Accuracy

[ ] o

Center Map on Current Location

C:-_c;oglea;-|

Vous allez ensuite pouvoir configurer lintervalle de distance minimum entre 2 points en metre
avec le champ « Min. distance between points » et lintervalle minimum entre 2 points en
seconde entre 2 points avec le champ « Min. time period between points ».

C'est la premiere valeur maximale atteinte qui prime, c'est-a-dire que si vous marchez et que
vous programmez un enregistrement toutes les secondes et un ecart de 20m entre chaque
point, sera pris en compte en premier la valeur de 20m, car vous ne mettrez plus d'une seconde
pour parcourir les 20m.

De méme, il n'est techniquement pas possible de faire des enregistrements de points toutes les
0,1s ou tous les 10cm. Il faut le temps que l'application recupere les donnees, qu'elles les
traitent et qu'elles les enregistrent. Il y a donc un temps de latence supérieur a ces valeurs.
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6.5.4. Récupérer les données (couches)
6.5.4.1. Envoyer par email

Il y existe une dizaine de maniere differente de recupérer vos données issues de l'application
« SW Maps », nous allons vous décrire dans cette procedure la maniére que nous pensons la plus
simple.

Vous devez préparer les données a l'export en cliquant sur le bouton bleu en haut a gauche de la
fenétre principale, puis vous devez cliquer sur «Share» qui se trouve dans le menu
« Share/Export Project ».

Share/Export Project

b o Upload
< Share
E‘—,) Export

Dans la nouvelle fenétre « Share Shapefiles » qui va s'ouvrir, vous allez ensuite laisser les coches
comme elles sont par défaut pour exporter l'ensemble des données et vous allez simplement
cliquer sur le bouton « Share ».

Share Shapefiles

Export File Name

Tuto CDA28 Shapefiles

Export Options
Export Media Files

Export 3D Shapefiles
Export 2D Shapefiles

Export Tracks

Export Photo Points

Export All Layers

Layers

CANCEL

Vous allez ensuite sélectionner votre application de messagerie pour envoyer ces fichiers par
email.

52



Avec | EE M

la contribution =

i MINISTERE
fi ere di te
daffectaion spéciale | DE LAGRICULTURE, CHAMBRES

développement 5 U

agricolgpet rural | ET DE LA SOUVERAINETE ‘ D AGRICULTURE

CASDAR | ALIMENTAIRE CENTRE-VAL DE LOIRE
P

e =

Bluetooth OneDrive Partage a
proximité

s @

Partage de liens Quick Share Skype Wi-Fi Direct

Une seule fois Toujours

11l O <

Dans notre exemple avec Gmail, vous avons simplement a saisir notre adresse email dans le
champ « A » puis cliquer sur licdne pour envoyer 'email. La piéce jointe a déja été incorporée
automatiquement a 'email.

<« e || ¢
De agtech.ca28@gmail.com
A o j.damy@eure-et-loir.chambagri.fr v
Shape

Rédigez votre message

B Tuto CDA28 Shapefiles.zip %
13 Ko

6.5.4.2. Récupérer les fichiers sur la tablette

La procédure pour recupeéerer directement les fichiers sur la tablette se rapproche de la méthode
par email.

Comme pour la méthode par email, vous devez préparer les données a l'export en cliquant sur le
bouton bleu en haut a gauche de la fenétre principale, mais cette fois-ci, vous devez cliquer sur
« Export » qui se trouve dans le menu « Share/Export Project ».
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Share/Export Project

b s Upload
< Share
E) Export

Dans la nouvelle fenétre « Export Shapefiles » qui va s'ouvrir, vous allez ensuite laisser les
coches comme elles sont par défaut pour exporter 'ensemble des données et vous allez
simplement cliquer sur le bouton « Export ».

Export Shapefiles

Export File Name

Tuto CDA28 Shapefiles

Export Options
Export Media Files

Export 3D Shapefiles
Export 2D Shapefiles
Export Tracks

Export Photo Points

Export All Layers

Layers

CANCEL | EXPORT

L'archive va alors étre créée dans le répertoire de travail de l'application « SW Maps ».

Vous devez ensuite brancher votre téléphone ou votre tablette a votre ordinateur avec un cable
USB et autorisez l'acces aux fichiers qui vous seront demandeés lors du branchement si cela n'a
jamais éte fait.

Ensuite vous devez ouvrir votre explorateur de fichier et parcourir les répertoires de votre
téeléphone ou tablette, ici dans l'exemple, une « Galaxy Tab A (2018, 10.5) » puis allez dans le
repertoire « SW_Maps\Export ».
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- (m)
+
[J > CePC > GalaxyTabA (2018 105) > Tablet > SW_Maps > Export Rechercher dans : Export Q

Pl Trier 3= Afficher (@ Détails

B Templates

Sur certains equipements qui possedent une carte memoire, vous pouvez avoir le choix
d'explorer la memoire de votre telephone ou tablette, ou daller sur la carte mémoire. Le
répertoire « Export » dont nous avons besoin se trouve sur la memoire de votre telephone ou
tablette. Il ne sera donc pas present sur la carte méemoire. Il faut donc choisir le bon
emplacement lorsque vous étes sur l'explorateur de fichiers.

Une fois l'archive récupérée et copiee dans un dossier sur votre disque dur, vous allez pouvoir
U'extraire. Pour cela, faites un clic droit sur l'archive, puis cliquez sur « Extraire tout... » puis sur la
nouvelle fenétre qui vient de s'ouvrir, vous cliquez sur « Extraire ».

Vous allez alors avoir des fichiers qui se présentent de cette maniére ;

@8 Tuto CDA28 Shapefiles < i

< ¥ [ > JeromeDAMY > Bureau > Tuto CDA28 Shapefiles Rechercher dans : Tuto CDA28 Shapefiles Q

@ Nouveau ~ T Trier ~ cher (B Détails

« B Buresu Taille
Fichier DBF
Fichier PRJ
Fichier SHP

|_agriculture.shx g Fichier SHX.

griculture_2d.dbf : Fichier DBF

: d_agriculture_2d.prj ¢ Fichier PRI

gricultur P 5/20 [

gricultur

Chaque couche se compose de 4 fichiers :

¢ Unfichier « .dbf » (DataBaseFile) qui stocke les données attributaires ;

¢ Un fichier « .shp » qui stocke les entités geographiques. Il s'agit du shapefile proprement-
dit;

¢ Unfichier « .shx » qui stocke les index des enregistrements du fichier « .shp » ;

e Unfichier «.prj » qui stocke la projection associee.
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6.5.5. Charger les couches

La maniere la plus simple de charger vos couches est de cliquer sur le menu « Couche » puis
« Ajouter une couche » et « Ajouter une couche vecteur » par exemple.

Ensuite sur le menu de gauche sur fond gris, cliquez sur « Explorateur ». Allez ensuite jusqu'au
répertoire ou vous avez precedemment décompresse vos fichiers.

Une fois dans ce répertoire, il vous suffira de double-cliquer sur les couches que vous souhaitez
importer.

N'importez pas les couches avec l'extension « _2d » a la fin du nom de la couche.

(&) Gestionnaire des sources de données | Explorateur = El x
p

R, = Browser
[.’ | Explorateur

| A= ~
ZEST®HO
Vecteur -
Raster
GeoPackage
L) GPS
Spatialite ~ 5 Tuto CDAZB Shapefiles
* » :f_j Chambre_d_agriculture.shp
e b /7 Chambre_d_agriculture 2d.shp
Eortael v [ FieldMap.csv
MS SOL b /2 Ligneshp
. "ue:\.-er- » /7 Ligne_2d.shp
- y B Parking.shp
Ol » i Parking_2d.shp
- v {5 track_points.shp
o b /2 track_points_2d.shp
Couche ot = =
o » ) tracksshp

virtuelle i
* 4 tracks_2d.shp

SAP HANA
+*

* WFS/
g API-

% WCSs

XYL

HHRE

Elles viendront s'ajouter automatiquement dans la liste de vos couches.
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Vous obtiendrez alors une carte avec l'ensemble de vos points, lignes ou polygones.

@ eboo
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ogyq0°

%\ |

6.5.6. Ajuster le systeme de coordonnées de référence

Pour modifier ce parameétre essentiel, vous devez cliquer sur le menu principal « Projet », sur
« Propriétés... » et sur l'icone suivant dans le menu de droite : « E% >,
Sur cette fenétre, dans le champ « Filtre » tapez : « EPSG:2154 ».

Double-cliquez ensuite sur « RGF93 vi / Lambert-93 » pour selectionner ce systeme de
projection.

Cliquez sur « Appliquer » pour valider la modification du systéme de projection puis cliquez sur
« OK » pour fermer la fenétre.
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| (! Propriétés du projet — SCR X

I

a | Systéme de Coordonnées de Référence (SCR) du Projet

Aucun SCR (ou projection inconnue ou non-terrestre)

Filtrey . EPSG:2154 a
Systémes de Coordonnées de Référence récemment utilisés

SCR ID Certifié

RGF93 v1/ Lambert-93 EPSG:2154

1 L3
Systémes de Coordonnées de Référence Prédéfinis Masguer les SCR obsolates
SCR ID Certifié

- @ Systémes de coordonnées projetés

¥ lg
I RGF33 w1/ Lambert-33 EPSG:2154 I

1 »
RGF93 v1 / Lambert-93
Propriétés

® Unités : métres

® Statigue (repose sur un référentiel
géodésique fixé sur la plaque)

® Corps céleste : Earth

® Méthode : Lambert Conformal Conic

| OK | Annuler || Appliquer Aide

Pour que ces representations soient intéressantes, il va nous falloir ajouter un fond de carte.
6.5.7. Charger et gjouter un fond de carte

Afin de pouvoir localiser visuellement nos points sur une carte, nous allons avoir besoin d'intégrer
un fond de carte.

Pour cela, vous devez faire un clic droit sur le champ « WMS/WMTS » dans |' « Explorateur »
situé en haut a gauche de votre fenétre principale.

Cliquez ensuite sur « Nouvelle connexion... ».
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Mouvelle connexion...

Enregistrer les connexions...

Charger des connexions...

EEE Carto Positron

5% ESRI Streets
5% ESRITopo

t:i,J_ i i Google Maps

s5: Google Roads

H} — [T T . - b
L |

Sur la nouvelle fenétre qui vient de s'ouvrir, dans le nom de la connexion, vous pouvez par
exemple saisir « GéoPortail » ou « GéoServices », ce nom n'a pas d'impact sur la configuration.

@ s2: ESRllmagery

Vous allez ensuite copier-coller 'URL suivante dans le champ « URL » :

https.//data.geopf.fr/wms-r/wms?SERVICE=WWMS&VERSION=1.3.0&REQUEST=GetCapabilities
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Détails de connexion

Nom |GéoPortail

URL |fr/wms-rjwms?SERVICE=WMS&VERSION=1.3.0&REQUEST=GetCapabilities
Authentification

Configurations | De base
Choisir ou créer une configuration d'authentification
Pas d'authentification ~ )

Les configurations stockent les informations d'identification cryptées dans la
base de données d'authentification QGIS.

En-tétes HTTP

En-téte HTTP Referer

b Avancé
Options WMS/WMTS

DPI-Mode Tout v
Ignorer les URI GetMap/GetTile/GetlLegendGraphic signalés dans les capacités
Ignorer l'adresse GetFeaturelnfo signalée
Ignorer I'axe d'orientation (WMS 1.3/WMTS)

Ignorer les emprises des couches signalées
Inverser |'axe d'orientation

Transformation lissée

OK Annuler Aide

Cliquez sur « OK » pour valider.

2

Dans la partie de gauche « Explorateur », vous allez pouvoir parcourir les différentes couches

que vous venez d'ajouter.
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Explorateur (& )
e TH®HO
* =€ GéoPortail =

kbbb bbbt bbb bbb bbb bbbttt

Ve
L2
% - B WMS layers
%
Fe

CORIME Land Cover - DOM - Changements 201
Raster CORIME Land Cover - Couche haute résc
Registre parcellaire graphique 2017

% de logements collectifs (secret signalg)

% de logements construits aprés 1990 (secret sig
% de logermnents construits avant 1945 (secret sic
% de logemnents construits entre 1945 et 1970 (s
% de logements construits entre 1970 et 1990 (s
% de logements sociaux (secret signalé)

% des 0-17 ans (secret signal€)

% des 23-39 ans (secret signal€)

% des 40-54 ans (secret signal€)

% des 35-64 ans (secret signal )

% des plus de 65 ans (secret signal€)

% familles monoparentales (secret signal€)

% ménages de 1 personne (secret signal€)

% ménages de 3 personnes ou + (secret signalé]
% meénages en maison (secret signalé)

% meénages pauvres (secret signalé)

% ménages propriétaires (secret signalé)
ADMIMEXPRESS COG

ADMIMEXPRESS COG CARTO
ADMIMEXPRESS_COG (2022)

Arrétés de protection de géotope

Arrétés de protection d'habitats naturels
Arrétés listes de sites d'intérét géologique -

Vous allez parcourir ces couches jusqu'a temps de trouver la couche qui s'intitule « Ortho 20 cm »
et vous allez faire un double-clic sur cette couche pour l'ajouter dans votre projet.
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Cecupation du sol grande échelle 2011 - usage =
Occupation du sol grande échelle 2011 - zones ¢
Occupation du sol grande échelle 2016 - couver
Occupation du sol grande échelle 2016 - usage
Cecupation du sol grande échelle 2016 - zones ¢
Occupation du sol grande échelle 2017 - couver
Occupation du sol grande échelle 2017 - usage
Occupation du sol grande échelle 2017 - zones «
Cecupation du sol grande échelle 2019 - couver

i

Occupation du sol grande échelle 2019 - usage
Occupation du sol grande échelle 2019 - zones «
Ortho 20 cm
Orthe 20 cm
Orthe 50 cm
Ortho 30 cm
Orthe Historique 1980-1995
ORTHO-ASP_PAC2020
ORTHO-ASP_PAC2021
ORTHO-ASP_PAC2022
ortho-express 2017
ortho-express 2018
ortho-express 2019
ortho-express 2020
ortho-express 2021
ortho-express 2023
ortho-express IRC 2018
ortho-express IRC 2018

ortho-express IRC 2019 -
1 b

i

] é@ﬁﬁﬁhﬂﬁﬁ?ﬁ&'ﬁ“’sﬁ

L Lt Lt L L L LLLLLL L L L LLLLLLLL L L

Couches [ (%]
& lm 'i.- 'v.- El.l - 1 _t Il

Ortho 20 cm
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Dans la partie « Couches » juste en dessus, vous allez pouvoir sélectionner « Ortho 20 cm » pour
venir le placer tout en bas de vos couches afin que cette couche apparaisse en dessous des
autres couches.

Une fois le fond de carte ajoutée et placée en dessous lensemble de vos couches, vous
obtiendrez quelque chose comme cela avec votre fond de carte permettant de vous aider a vous
repéerer plus facilement.

Q@ *Projet sans titre — QGIS

Projet Editer Vue Couche Préférences Bdtensions Vecteur Raster Basededonnées Intemet Millage Traitement Aide

NEEREX [N2LLRI Prig B tOOR H-8- -5 QE#IE @ ¢

ReVviAwmBR / i i = g & e
Explorateur

o DRTY®O

= Occupation du sol grande échelle 2011 - usage |
= Occupation du sol grande échelle 2011 - zones ¢
¥ Occupation du sol grande échelle 2016 - couver
" Occupation du sol grande &chelle 2016 - usage
2" Occupation du sol grande échelle 2016 - zones ¢
5" Occupation du sol grande échelle 2017 - couver
5 Occupation du sol grande échelle 2017 - usage
3 Occupation du sol grande échelle 2017 - zones ¢
" Occupation du sol grande échelle 2010 - couver
¥ Occupation du sol grande &chelle 2019 - usage
¥ Occupation du sol grande échelle 2019 - zones ¢
¥ Ortho 20 cm

SHOSABXNBAS

bt

¥ Ortho 20 cm
= Ortho 50 cm
3 Ortho 50 cm
. 5 Ortho Historiaue 1980-1995 +
Couches
v 3OV -FAL
v tracks
V| ® track_points
v [] Parking
V| Ligne

v [T Chambre d_agriculture
~ Iv| ¥ Ortho 20 cm

Aucune légende nest disponible pour
cette donnée.

| @ Taper pour trouver (Ctrl+K) | 1 entrée de légende supprimées. Coordonnée| 48.450388°,1.513637° | & Echele 1:371 ~| @ Loupe 100% !tl

7.Vous souhaitez aller plus loin avec QGIS ?

Le but de ce document n'étant pas de vous former a l'usage du logiciel QGIS, vous trouverez ci-
dessous des exemples de vidéos explicatives sur l'utilisation avancée du logiciel QGIS.

Vous pourrez bien sur en trouver de nombreux autres contenus et vidéos sur Internet.
Voici quelques exemples :

e https://sigea.educagri.fr/tutos-sig/tutos-ggis

e https.//formationsig.gitlab.io/fiches-techniques/

o https.//www.youtube.com/watch?v=-BkXcxFLCnc&ab_channel=MaximeVIAUD
e https.//www.youtube.com/@qgispourlespioupioug678/videos
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